10/501345 

DT15 Rscmnj/PTQ 2 6 JUL 2004 



DOCKET NO.: 255484US6PCT 

IN THE UNITED STATES PATENT AND TRADEMARK OFFICE 

IN RE APPLICATION OF: Jeannot HIRONIMUS, et al. 
SERIAL NO.: NEW U.S. PCT APPLICATION 
FILED: HEREWITH 

INTERNATIONAL APPLICATION NO.: PCT/FR03/00372 
INTERNATIONAL FILING DATE: February 6, 2003 

FOR: AGRICULTURAL MACHINE FOR GROUPING PRODUCTS LYING ON THE GROUND 

REQUEST FOR PRIORITY UNDER 35 U.S.C. 119 
AND THE INTERNATIONAL CONVENTION 

Commissioner for Patents 
Alexandria, Virginia 22313 

Sir: 

In the matter of the above-identified application for patent, notice is hereby given that 
the applicant claims as priority: 

COUNTRY APPLICATION NO DAY/MONTH/YEAR 

France 02 01850 12 February 2002 

Certified copies of the corresponding Convention application(s) were submitted to the 
International Bureau in PCT Application No. PCT/FR03/00372. Receipt of the certified 
copy(s) by the International Bureau in a timely manner under PCT Rule 17.1(a) has been 
acknowledged as evidenced by the attached PCT/IB/304. 

Respectfully submitted, 

OBLON, SPIVAK, McCLELLAND, 

MAIER & NEUSTADT, P.C. 



Gregory J. Maier 
Attorney of Record 
Customer Number Registration No. 25,599 

22850 Surinder Sachar 

" ^ ' Registration No. 34,423 

(703)413-3000 
Fax No. (703)413-2220 
(OSMMN 08/03) 



iO/501345 
P 8EP - — PCT/FR O^L / 0 0 3 £ 

I1SPI 

26 JUL 2004 * 



I IN8TITUT 
NATIONAL D8 
LA PROPRIETE 
INDU8TRIELLC 



BREVET D ' INVENTION 



CERTIFICAT D'UTILITE - CERTIFICAT D'ADDITION 



COPIE OFFICIELLE 



RECD o 7 MAY 2003 



WIPO 



PCT 



Le Directeur general de I'lnstitut national de la propriete 
industrielle certlfie que le document ci-annexe est la copie 
certifiee conforme d'une demande de titre de propriete 
industrielle deposee a I'lnstitut. 



Fait a Paris, le . 



2 2 AVR. 2003 



Pour le Directeur general de I'lnstitut 
national de la propriete Industrielle 
Le Chef du Departement des brevets 



iCUMENT DE PRIORITE 

IESENTE OU TRANSMIS 

:onfokm£ment A la 

RfeGLE17.1.a)OUb) 



141102 




Martine PLANCHE 




INSTITUT 
NATIONAL DE 
LA PROPRIETE 
INDUSTRIELLE 



SIEGE 

26 bis, mo do Saint Petcrsbourg 
75800 PARIS cedex08 
Telephone : 33 (0)1 53 04 S3 04 
TeWcopla : 33 (0)1 53 0445 23 
wwwJnpl.fr 



ETABLIS8EUENT PUBLIC NATIONAL CREE PAR LA LOI N* 51-444 DU 1ft flVftll nil 



IN>I 



iKDOtTMttLS 

26 bis, rue de Saint P&ersbourg 
75800 Paris Cedex 08 

T&Sphone : 01" 53 04 53 04 Tflecopre : 01 42 94 86 54 



BREVET D'INVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITE 

Code de la propria mtellectuelle • Livre VI 

REQUETE EN D&JVRANCE 1/2 



tV 11354-01 



*** 67 INPI STRASBOURG 

UEU 

0201S50 

N° D'ENREGISTREMENT 
NATIONAL ATTRIBUG PAR L'INPI 

DATE DE DEPOT ATTRIBUTE f 2 FEV. 2002 
PAR LMNPI 


Q NOW! ET ADRESSE DU DEMANDEUR OU DU MAN DATA! RE 

A QUI LA CORRESPONDANCE DOIT ETRE ADRESSEE 

■ ■ 

MONSIEUR ANDRES JEAN-CLAUDE 
do KUHN S-A. 

4, IMPASSE DES FABRIQUES 
67706 SAVERNE CEDEX 

■ ■ 


Vos references pour ce dossier 

(facuUatif) 406 FR 



Confirmation d'un depot par tglecople E 


0 N° attrlbue par I'lNPi a la telecopie 


0 NATURE DE LA DEMANDE 


Cochez Tune des 4 cases suivantes | 


Demande de brevet 




Demande de certificat d'utilite 


□ 


Demande divisionnaire 

Demande de brevet initiale 
ou demande de certificatdhitilM initiate 


□ 

N» Date | / /.. | 

N° Date I / / I 


Transformation d'une demande de 
brevet europeen Demande de brevet initiale 


□ 

N° Date I /.. . / J 



| TITRE DE L 7 INVENTION (200 caracteres ou espaces maximum) 

MACHINE AGRICOLE POUR GROUPER DES PRODUITS SETROUVANT SUR LE SOL 



ES DECLARATION DE PRIORITE 
OU REQUETE DU BENEFICE DE 
LA DATE DE DEPOT D'UNE 
DEMANDE ANTERIEURE FRANQAISE 


Pays ou organisation 

Date L_ ./ / I N° 

Pays ou organisation 

Date ! J. 1 . ! N° 
Pays ou organisation 

Date L..V / .J N° 

1 | 511 y a d'autres priorftds, cochez la case et utilisez rimprime <t Suite)) 


Bf DEMANDEUR 


1 1 S r il y a d'autres demandeurs, cochez la case et utilisez rimprime «Surte» 


Norn ou denomination sociale 


KUHN S.A. 


Pnenoms 




Forme juridique 


SOCIETE ANONYME A DIRECTOIRE ET CONSEIL DE SURVEILLANCE 


N° SIREN 


j 6 7 .5 .5 .8 .0 .5 .4 -2 


Code APE-NAF 


.2-9 3 .D { 


Adresse 


Rue 


4, IMPASSE DES FABRIQUES 


Code postal et ville 


67706 | SAVERNE CEDEX 


Pays 


FRANCE 


! Nationality 


FRANCAISE 


N° de telephone (facidtalij) 


03 88 01 81 00 


N° de telecopie (facuitalif) 


03 88 01 81 01 


Adresse electronique (facuitalif) 


jcan-claude.andres(%kuhn.fr 



■ turnniT 

MAnOKAl PS 
LA PROF ROT ■ 
IKDOftTBIlU* 



BREVET D'INVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITE 

REQUETE EN DEUVRANCE 2/2 



I date 67 , Np , STRASBOURG 
1 u 0201850 

I N° O'EN REGISTREMENT 
I NATIONAL ATTRIBUE PAR LMNPl 

I Vos references pour ce dossier : 

\(facultaHj) 

[Q MANDATAIRE 



406 FR 



Nom 



ANDRES 



Prenom 



JEAN-CLAUDE 



Cabinet ou Soci6te 

N °de pouvoir permanent et/ou 
de lien contractile! 



Rue 



Code postal etville 



N° de telephone (facultatij) 



N° de telecopie (facutiatif) 
A dresse 6Iectronique (facuUalij) 

I INVENTEUR (S) 



Les inventeurs sont les demandeurs 
RAPPORT DE RECHERCHE 



Etablissement immSdiat 
ou 6tablissement dlffere 



Paiement Schelonne de la redevance 



KUHNS.A. 



PG 03483 



4, IMPASSE DES FABRIQUES 



67706 I SAVERNE CEPEX 



03 88 01 81 00 



03 88 01 81 01 
jean-claude.andres@kuhn.fr 



| | Qui 



[x] Non Dans ce cas f ournlr une designation d'inveoteur(s) separSe 
Uniquement pour une demande de brevet (y compris division et transformation) 



□ 



Paiement en deux versements, uniquement pour les personnes physiques 

□Oui 

GOlMon 



REDUCTION DU TAUX 
DES REDEVANCES 



Uniquement pour les personnes physiques 

□Requise pour la premiere fois pour cette invention Qoindmm avis de non-imposition) 
□Requise anterieurement a ce depdt (joindre une copie de la decision d'admission 
pour cette invention ou indiqmr sa reference) : 



Si vous avez utilise rimprime «Sufte» r 
indiquez le nombre de pages jointes 



| S3 SIGNATURE DU DEMANDEUR 
OU DU MANDATAIRE 
(Nom et qualrte du signataire) 

ANDRES JEAN-CLAUDE 
MANDATAIRE 
422-5/PP.068 




VISA DE LA PREFECTURE 
OU DE L'INPI 



La loi n°78-17 du 6 janvier 1978 relative a IMnformatique, aux fichiers et aux libertes s'appHque reponses faites a ce formula^ 
Elle garantit un droit d'acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de I INPI. 



Description 

La presente invention se rapporte a une machine agricole pour grouper des 
produits tels que de I'herbe, du foin ou de la paille, qui se trouvent sur le sol. Elle 
possede notamment un bati principal portant un premier dispositif de ramassage et 

5 un deuxieme dispositif de ramassage qui se situent Tun a cote de l'autre durant le 
travail et auxquels sont associes respectivement un premier dispositif d'andainage 
et un deuxieme dispositif d'andainage. 

Lesdits dispositifs d'andainage recoivent les produits ramass6s par les 
dispositifs de ramassage. lis peuvent cooperer pour la formation d'un andain 

10 central depose entre-eux ou bien la formation d'un andain lateral depose sur un des 
cotes de la machine. Dans ce dernier cas il est possible, en faisant un aller et un 
retour avec la machine, de regrouper sur un meme andain une importante quantit6 
de produits. 

Une machine connue de ce genre permet essentiellement de ramasser des 
1 5 produits se trouvant deja sur deux andains en vue de les regrouper en un andain de 
plus grand volume. De ce fait, les possibility d'utilisation de cette machine soiit 
relativement restreintes. 

La presente invention a notamment pour but de proposer une machine telle 
que decrite dans ^introduction et qui peut egalement ramasser les produits qui sont 
20 etales sur une grande surface du sol. Cela est notamment le cas lorsqu'il s'agit 
d'herbe coupee et deposee sur de petits andains ou dispersee pour ameliorer son 
sechage. 

A cet effet, une importante caracteristique de l'invention consiste en ce que 
la machine comporte des moyens de separation situ6s a l'avant des extremites 
25 interieures voisines des dispositifs de ramassage. Ces moyens separent les produits 
etales sur le sol et degagent la bande de terrain situee entre les deux dispositifs de 
ramassage pour leur permettre d'avancer. 

Lesdits moyens de separation dirigent avantageusement les produits deplac6s 
vers les dispositifs de ramassage. lis evitent ainsi les pertes de produits entre 
30 lesdits dispositifs ainsi que les accrochages ou les enroulements de produits aux 
bords interieurs et sur les roues porteuses de ces dispositifs. 




Selon une autre caracteristique de l'invention la machine comporte des 
moyens de separation situ6s a l'avant des extremites exterieures des dispositifs de 
ramassage. Ces moyens d6gagent les bandes de terrain situees aux deux extremites 
de la machine. lis favorisent aussi les deplacements des dispositifs de ramassage et 
5 augmentent leur largeur de travail. 

Les moyens de separation precites peuvent etre constitues par des organes 
tels que des disques ou des tambours de r&telage. 

D'autres caracteristiques et avantages de l'invention ressortiront des 
revendications et de la description ci-apres d'exemples de realisation non limitatifs 
10 de l'invention, avec references aux dessins annexes dans lesquels : 

-la figure 1 represente une vue de dessus d'un premier exemple de 
realisation d'une machine selon l'invention ; 

- la figure 2 represente une vue de cote de la machine selon la figure 1 ; 

-la figure 3 represente une vue de dessus d'un deuxieme exemple de 
1 5 realisation d'une machine selon l'invention ; 

- la figure 4 represente une vue de cote de la machine selon la figure 3. 
Telle qu'elle est representee sur les figures 1 et 2, la machine selon 

l'invention comporte un bdti principal (1). Celui-ci est constitue par une poutre 
centrale (2) qui possede a son extremite avant un systeme d'accouplement (3) pour 

20 l'accrocher a un tracteur d'entrainement et, a son extremite arriere, une traverse (4) 
avec deux roues de deplacement (5 et 6) qui reposent sur le sol. Sur cette poutre 
(2) sont articules deux bras (7 et 8) a l'aide d'axes (9 et 10) qui sont sensiblement 
paralleles a la poutre (2). Ces bras (7 et 8) sont en sus relies a la poutre (2) au 
moyen de verins hydrauliques (11 et 12) qui permettent de les deplacer autour 

25 desdits axes d'articulation (9 et 10). 

Le premier bras (7) s'etend, vu dans le sens d'avancement (A), sur le cdte 
droit de la poutre (2) et porte un cadre (13) auquel sont relies un premier dispositif 
de ramassage (14) et un premier dispositif d'andainage (15) qui est associe audit 
premier dispositif de ramassage (14) et se situe derriere celui-ci. L'autre bras (8) 

30 s'etend sur le cot6 gauche de la poutre (2) et porte un cadre (16) auquel sont relies 
un deuxieme dispositif de ramassage (17) et un deuxieme dispositif d'andainage 
(18) qui est associe audit deuxieme dispositif de ramassage (17) et se situe 




immediatement derriere celui-ci. Comme cela ressort de la figure 1, les deux 
dispositifs de ramassage (14 et 17) se situent pratiquement Tun a c6te de l'autre en 
position de travail. lis sont constitues par des pick-up (19 et 20) animes par des 
moteurs hydrauliques (21 et 22) et supportes par des roues (23 a 26) qui s'appuient 
5 sur le sol. Les dispositifs d'andainage (15 et 18) sont constitues par des bandes 
transporteuses (27 et 28). Celles-ci sont animees par des moteurs hydrauliques (29 
et 30) dont les sens de rotation peuvent etre inverses. Ces bandes transporteuses 
(27 et 28) peuvent etre deplacees lateralement sur les cadres (13 et 16) afin de 
modifier leur ecartement. Ces cadres (13 et 16) sont avantageusement articules sur 
10 les bras (7 et 8) et possedent en sus des roues (3 1 a 34) qui s'appuient sur le sol. 

La poutre (2) porte egalement des moyens de separation (35) situes a l'avant 
des extremites interieures voisines des dispositifs de ramassage (14 et 17). Ces 
moyens (35) sont constitues par deux disques de ratelage (36 et 37) pouvant 
chacun tourner autour d'un axe (38 et 39) sensiblement horizontal et oblique par 
15 rapport a la direction d'avancement (A). Chacun de ces disques de ratelage (36 et 
37) est constitue par un support circulaire (40) muni de dents (41) sur toute. sa 
peripheric lis sont disposes de maniere a former pratiquement un V dont la pointe 
est dirigee dans la direction d'avancement (A). Leurs trajectoires peuvent 
cependant se recouvrir partiellement dans la zone situee sous la poutre (2). A cet 
20 effet, ils peuvent etre legerement decales Tun par rapport a l'autre dans la direction 
d'avancement (A) et etre places de sorte que le disque de ratelage (37) le plus en 
arriere s'etende en partie derriere l'autre disque (36) (voir figure 1). 

Ces disques de ratelage (36 et 37) sont lies a des supports (42 et 43) qui sont 
articules au moyen d'axes (44 et 45) sur la poutre (2). Lesdits axes d'articulation 
25 (44 et 45) sont sensiblement horizontaux et permettent aux disques (36 et 37) de 
se deplacer en hauteur (voir figure 2). Ceux-ci peuvent alors etre en contact avec 
le sol et etre entraines en rotation par suite de leur frottement sur ledit sol lorsque 
la machine est deplacee dans la direction d'avancement (A). 

Selon une variante de realisation non representee, les moyens de separation 
30 sont constitues par un seul disque de ratelage (36 ou 37) de plus grand diametre et 
pouvant tourner autour d'un axe sensiblement horizontal et oblique a la direction 
d'avancement (A). 



Dans l'exemple de realisation selon les figures 3 et 4, les moyens de 
separation (35) sont consumes par deux tambours de ratelage (46 et 47) tournant 
autour d'axes (48 et 49) sensiblement verticaux. Ces tambours (46 et 47) sont 
disposes cote a c6te et sont relies a la poutre (2). lis sont entraines en rotation de 
5 maniere a tourner en divergence a I'avant (fleches B et C) au moyen de moteurs 
hydrauliques ou d'arbres de transmission qui sont animus depuis l'arbre de prise de 
force du tracteur. 

Chaque tambour (46, 47) se compose d'un corps cylindrique (50) qui porte a 
sa partie inferieure une jupe souple (51) pour ramasser et deplacer les produits se 

10 trouvant sur le sol. Le corps cylindrique (50) de chaque tambour (46, 47) porte 
6galement des entraineurs (52) qui se situent au-dessus de la jupe souple (51) 
correspondante et favorisent le deplacement des produits. 

Selon une variante de realisation non representee, la poutre (2) ne porte 
qu'un seul tambour (46 ou 47) de plus grand diametre pour separer les produits. 

15 La machine selon l'invention peut en sus comporter des moyens de 

separation (53) situes k I'avant des extremites exterieures des dispositifs de 
ramassage (14 et 17). II peut s'agir de disques ou de tambours de ratelage 
conformes a ceux decrits ci-dessus. Dans l'exemple represente sur la figure 1, 
chaque dispositif de ramassage (14, 17) porte a son extremity exterieure un bras 

20 (54, 55) qui est dirig£ obliquement vers I'avant. Sur chacun de ces bras (54, 55) est 
articule un support (56, 57) muni d'un disque de ratelage (58, 59) qui est dispose 
obliquement par rapport k la direction d'avancement (A) de manfere a deplacer les 
produits de l'exterieur vers le dispositif de ramassage (14, 17) correspondant. Ces 
disques de Tutelage (58 et 59) sont comparables aux disques de r&telage (36 et 37) 

25 precites. lis peuvent 6tre entraines en rotation autour de leurs axes (60 et 61) par le 
frottement sur le sol. 

Ces disques de ratelage (58 et 59) peuvent egalement Stre remplaces par des 
tambours de ratelage sensiblement verticaux qui sont entraines en rotation par des 
moteurs hydrauliques. 

30 Durant le travail, la machine est accrochee a un tracteur qui la deplace dans 

la direction d'avancement (A). La partie avant de la poutre (2) est abaissee par 
rapport au tracteur jusqu'& ce que les moyens de separation (35) touchent le sol. 




Les bras (7 et 8) sont abaisses en position sensiblement horizontal a l'aide des 
verins hydrauliques (1 1 et 12), de sorte que les roues (23 a 26 et 31 a 34) roulent 
sur le sol. Lorsque la machine selon l'exemple des figures 1 et 2 avance, les 
disques de ratelage (36 et 37) sont entraines en rotation autour de ieurs axes (38 et 
5 39). lis separent alors les produits qu'ils rencontrent et les deplacent vers la droite 
et vers la gauche en direction des pick-up (19 et 20). Ces disques de ratelage (36 et 
37) degagent ainsi une bande de terrain dont la largeur est au moins egale a 
l'ecartement entre les deux pick-up (19 et 20) afin que la totalite des produits se 
trouvant sur la trajectoire de la machine arrive dans les zones d'action desdits 

10 pick-up (19 et 20). 

Les deux disques de ratelage (58 et 59) qui se situent aux extremites 
exterieures des pick-up (19 et 20) tournent egalement autour de leurs axes (60 et 
61) en raison du frottement sur le sol. lis poussent alors les produits qu'ils 
rencontrent vers le milieu de la machine, devant leurs pick-up (19 et 20) respectifs 

15 et degagent une bande de terrain de chaque c6te de la machine. . 

Lesdits pick-up (19 et 20) sont alors animes par les moteurs hydrauliques (21 
et 22). lis ramassent les produits au sol et les deplacent vers le haut et vers l'arriere 
sur les bandes transporteuses (27 et 28). Ces dernieres sont elles-aussi entramees 
par leurs moteurs hydrauliques (29 et 30) de sorte qu'elles se deplacent dans la 

20 meme direction qui est indiquee par les fleches (F et F*). La deuxieme bande 
transporteuse (28) achemine alors ses produits sur la premiere bande (27) qui 
depose la totalite des produits sous forme d'un andain lateral sur le cote droit de la 
machine. II serait bien entendu possible de deposer l'andain sur le cote gauche de 
la machine en inversant simplement le sens de deplacement des bandes 

25 transporteuses (27 et 28). Pour former un andain central, il suffit d'ecarter les deux 
bandes transporteuses (27 et 28) et d'inverser le sens de d6placement de la 
premiere bande (27). Dans ce cas, les produits retombent sur le sol sous forme 
d'un andain en passant entre les deux bandes transporteuses (27 et 28). 

Dans l'exemple selon les figures 3 et 4, les tambours de ratelage (46 et 47) 

30 sont abaisses, par l'intermediaire de la poutre (2), jusqu'a ce que leurs jupes (51) 
touchent le sol. Ensuite ils sont entraines dans le sens des fleches (B et C) et 
deplacent les produits qu'ils rencontrent vers les c6t6s exterieurs et les deposent a 




l'avant des deux pick-up (19 et 20). lis degagent ainsi les produits situes sur la 
bande de terrain centrale de sorte que la totalite des produits puisse etre reprise par 
les pick-up (19 et 20) comme cela a ete decrit ci-dessus pour l'exemple des figures 
1 et2. 

5 La machine conforme a l'invention permet de regrouper sur un andain de 

gros volume le fourrage se trouvant prealablement sur une importante largeur et 
ce, sans qu'il soit, pour l'essentiel, deplace a meme le sol qui pourrait provoquer 
des souillures. Ce regroupement permet aussi de reduire le nombre de passages 
avec les machines de recolte telles que les presses ou les ensileuses. 

10 Pour le transport, l'avant de la poutre (2) est souleve pour eloigner les 

dispositifs de separation (35) du sol et les deux bras (7 et 8) avec les dispositifs de 
ramassage (14 et 17) et les dispositifs d'andainage (15 et 18) sont releves a la 
verticale. 

II est bien evident que l'invention n'est pas limitee aux modes de realisation 
15 decrits ci-dessus et represented sur les dessins annexes. Des modifications restent 
possibles, notamment en ce qui concerne la constitution ou le nombre des divers 
elements ou par substitution d'equivalents techniques, sans pour autant sortir du 
domaine de protection. 



Revendications 

1. Machine pour grouper des produits qui se trouvent sur le sol, ayant 
notamment un bati principal (1) portant un premier dispositif de ratnassage 
(14) et un deuxieme dispositif de ramassage (17) qui se situent I'un a cdte de 

5 l'autre durant le travail et auxquels sont associes respectivement un premier 

dispositif d'andainage (15) et un deuxieme dispositif d'andainage (18), 
caracterisee par le fait qu'elle comporte des moyens de separation (35). 
situes a l'avant des extremit6s interieures voisines des dispositifs de 
ramassage (14 et 17). 

10 

2. Machine selon la revendication 1, caracUris&e par lefait que les moyens de 
separation (35) sont constitues par au moins un disque de ratelage (36, 37) 
pouvant tourner autour d'un axe (38, 39) sensiblement horizontal et oblique 
par rapport a la direction d'avancement (A). 

15 

3. Machine selon la revendication 2, caracterisee par lefait qu'elle comporte 
deux disques de ratelage (36 et 37) disposes de maniere a former 
pratiquement un V dont la pointe est dirigee dans la direction d'avancement 
(A). 

20 

4. Machine selon la revendication 3, caracterisee par le fait que les disques de 
ratelage (36 et 37) sont legerement decales l'un par rapport a l'autre dans la 
direction d'avancement (A). 

25 5. Machine selon l'une quelconque des revendications 2 a 4, caractirisde par le 
fait que les disques de ratelage (36 et 37) sont li6s a des supports (42 et 43) 
articules sur le bati principal (1). 



6. 

30 



Machine selon l'une quelconque des revendications 2 a 5, caracterisee par le 
fait que les disques de ratelage (36 et 37) sont entraines en rotation par leur 
frottement sur le sol. 




7. Machine selon la revendication 1, caracUrisie par lefait que les moyens de 
separation (35) sont constitues par au moins un tambour de ratelage (46, 47) 
tournant autour d'un axe (48, 49) sensiblement vertical. 

5 8. Machine selon la revendication 7, caracterisee par lefait qu'elle comporte 
au moins deux tambours de ratelage (46 et 47) disposes cote a c6te. 

9. Machine selon la revendication 8, caractdrisie par le fait que les deux 
tambours de ratelage (46 et 47) sont entraines en rotation de maniere a 

1 0 tourner en divergence a l'avant. 

10. Machine selon Tune quelconque des revendications 7 a 9, caractirisee par le 
fait que les tambours de ratelage (46 et 47) component a leur partie 
inferieure une jupe souple (51) pour ramasser et deplacer les produits. 

15 

11. Machine selon Tune quelconque des revendications 7 a 10, caracterisee par 
le fait que les tambours de ratelage (46 et 47) comportent des entraineurs 
(52) situes au-dessus des jupes souples (51). 

20 12. Machine selon la revendication 1, caractMsie par lefait qu'elle comporte 
des moyens de separation (53) situes a l'avant des extremites exterieures des 
dispositifs de ramassage (14 et 17). 

13. Machine selon la revendication 12, caracterisee par lefait que les moyens 
25 de separation (53) sont constitues par des disques de ratelage (58 et 59) 

disposes obliquement a la direction d'avancement (A) de maniere a deplacer 
les produits vers les dispositifs de ramassage (14 et 17). 

14. Machine selon la revendication 13, caracterisee par lefait que les disques 
30 de ratelage (58 et 59) sont articules sur des supports (54 et 55) fixes aux 

dispositifs de ramassage (14 et 17). 




Machine selon Tune quelconque des revendications 2 a 6, 13 et 14, 
caractirisie par lefait que chaque disque de ratelage (36, 37, 58 et 59) est 
constitue par un support circulate (40) muni de dents (41) sur toute sa 
peripheric. 
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